Regulamin Techniczny modeli RC w skali 1:10
startujgcych w rajdach TKM w 2012r.
Klasa Super 2000

1. Charakterystyka ogdina

W klasie S2000 mogg startowa¢ samochody z napedem jednej (2WD) lub obu osi 4WD z niezaleznym
zawieszeniem kazdego z kot, wykonane w skali 1:10 przy wykorzystaniu tworzyw sztucznych, widkien
weglowych, aluminium oraz stali, spetniajgce wymagania niniejszego regulaminu.

2. Wymiary i masa modeli

- dtugos$¢ modelu: od 320mm do 500mm (bez elementéw zewnetrznych)

- rozstaw osi; od 205mm do 260mm (bez elementéw zewnetrznych)

- szeroko$¢ modelu: od 157mm do 220mm (bez elementéw zewnetrznych)

- wysokos$¢: bez ograniczen

- offset kot dozwolony w granicach bocznego obrysu nadwozia

- elementy zewnetrzne karoserii (lusterka, spojlery, lotki, ,wydechy”): dopuszcza sie wystawanie
maksymalnie o 15mm wytgcznie od przedniego lub tylnego obrysu karoserii

3. Karoserie i oswietlenie

Dopuszcza sie tylko pomalowane karoserie z leksanu lub poliweglanu. Niedozwolone jest uzywanie
karoserii typu ,Lola”.

Mozliwe jest stosowanie wytgcznie karoserii bedgcych odwzorowaniem pojazdéw, ktére posiadaty
badz posiadajg homologacije FIA i startowaty lub startujg w Rajdach lub Wyscigach Gérskich.
Dozwolone jest umieszczenie na karoserii oswietlenia w miejscach do tego przeznaczonych (klosze z
przodu lub/i z tytu). Mozliwe jest wykonanie wtasnych konstrukcji ze szczegolng dbatoscig o estetyke
oraz realizm i montaz ich w przednim pasie, na masce, lub na dachu modelu. Niedozwolony jest
montaz latarek oraz wszelkich podobnych urzgdzenh niezaleznie od ich umiejscowienia. W przypadku
rund rozgrywanych w warunkach nocnych oswietlenie jest obligatoryjne.

4. Modyfikacje mechaniczne

Dopuszcza sie montaz mechanicznych elementéw tunningowych, wptywajgcych na usprawnienie
konstrukcji i podnoszgcych zdolnosci jezdne. Warunkiem dopuszczenia modyfikaciji jest nie
wystawanie elementéw poza obrys karoserii.

5. Naped

Dopuszcza sie zasilanie modelu jednym silnikiem elektrycznym klasy 540, ktérego moment obrotowy
moze by¢ przenoszony na kota za pomocg paska, zebatek lub watu. Silnik nie moze nosi¢ sladéw
rozbierania ani modyfikacji, rbwniez na zewnatrz stojana, np. dodatkowe magnesy. Zabrania sie
stosowania urzgdzen podnoszgcych napiecie zasilania regulatora.

6. Silniki i ich zasilanie

6.1. Silniki szczotkowe nierozbieralne klasy 540 i ich zasilanie:

- minimalna ilos$¢ zwoi: 20

- zasilanie akumulatorami NiCd lub NiMH o napigciu nominalnym nie wiekszym niz 7,2V i dowolne;j
pojemnosci, lub

- zasilanie akumulatorami LiXX (LiFePO4, Lilon, Lipo) o napieciu nominalnym nie wiekszym niz 7,4V i
dowolnej pojemnosci.

6.2. Silniki szczotkowe dowolnie tozyskowane z wymiennymi szczotkami klasy 540 i ich
zasilanie:

- minimalna ilo$¢ zwoi: 23

- zasilanie akumulatorami NiCd lub NiMH o napieciu nominalnym nie wigkszym niz 7,2V i dowolnej
pojemnosci, lub

- zasilanie akumulatorami LiXX o napigciu nominalnym nie wiekszym niz 7,4V i dowolnej pojemnosci.



6.3. Silniki bezszczotkowe dwupolowe klasy 540 15,5 — 20,5T i ich zasilanie:

- uzwojenie gwiezdziste (star)

- ilos¢ zwoi: 15,5 do 20,5

- potgczenie: sensorowe lub bezsensorowe

- moc maksymalna: 180W

- obroty maksymalne: kv3100

- do 6 cel NiCd lub NiMH o napieciu nominalnym nie wiekszym niz 7,2V i dowolnej pojemnosci
- ogniwa LiXX w uktadzie 2s o catkowitym napieciu nominalnym nie wigkszym niz 7,4V bez
ograniczenia pojemnosci

- zawodnicy uzywajgcy systemow bezszczotkowych zobowigzani sg do posiadania i okazania
wiarygodnych danych silnika (instrukcja obstugi, dane producenta)

6.4. Silniki bezszczotkowe dwupolowe klasy 540 13,5T i ich zasilanie:

- uzwojenie gwiezdziste (star)

- ilo$¢ zwoi: 13,5

- potaczenie z regulatorami wyposazonymi w zmienny timing: bezsensorowe

- potaczenie z regulatorami nie wyposazonymi w zmienny timing: sensorowe lub bezsensorowe
- moc maksymalna: 180W przy 6V

- obroty maksymalne: kv3100

- do 6 cel NiCd lub NiMH o napigciu nominalnym nie wiekszym niz 7,2V i dowolnej pojemnosci
- ogniwa LiFePO4 w uktadzie 2s o catkowitym napieciu nominalnym nie wiekszym niz 6,6V bez
ograniczenia pojemnosci; ogniwa nalezy tadowac¢ dedykowanym programem konczacym fadowanie
przy 7,2V

- zawodnicy uzywajacy systemow bezszczotkowych zobowigzani sg do posiadania i okazania
wiarygodnych danych silnika (instrukcja obstugi, dane producenta)

7. Kota

Dopuszcza sie stosowanie kot gumowych z bieznikiem lub bez (slick) oraz petnych z pianki lub
mikrogumy o maksymailnej $rednicy zewnetrznej 77mm i szerokosci od 24mm do 32mm.

Na $niegu i lodzie za zgodg sedziego zawoddw dopuszcza sie stosowanie metalowych kolcow o
maksymalnej dtugo$ci na zewnatrz opony 1,5mm. Srednice opony mierzy sie bez kolcéw. Dopuszcza
sie wszystkie rodzaje felg, w tym felgi wy$cigowe typu Disc.

8. Sterowanie

Wymagane jest stosowanie aparatur pracujgcych w systemie proporcjonalnym w pasmach
nominalnych 27MHz i 40MHz w modulacji AM lub FM badz urzadzen w czestotliwosci 2,4GHz. W
przypadku aparatur kwarcowych wymagane jest posiadanie dwdch kompletéw kwarcéw i zgtoszenie
ich czestotliwosci podczas rejestracji. Nie zezwala sie na stosowanie jakichkolwiek urzadzen
elektronicznych wspomagajacych kierowanie modelem poprzez ingerencje w prace serwa skretu.
Sterowanie serwem skretu moze odbywac sie jedynie przy pomocy aparatury.

9. Niezgodnosé parametréow

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci parametrow modelu zgtoszonego do danej klasy zawodnik
zostaje przeniesiony do odpowiedniej klasy podczas BK1*, jesli samochdd spetnia pozostate wymogi
tej klasy, lub zdyskwalifikowany po stwierdzeniu powyzszego podczas BK2*. Przeniesienie do innej
klasy moze wystgpi¢ tylko raz w sezonie dla danego zawodnika. Kazde kolejne zgtoszenie do klasy z
silnikiem niezgodnym z regulaminem powoduje niedopuszczenie do zawodow.

* BK1: badanie kontrolne przed startem
* BK2: badanie kontrolne konczgce zawody



